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"RRSCHREIBUNG 

Hektrisches Gerat sowie ein Veifahren fur die Kommunikation eines Gerates mit einem 
Benutzer 

Flir die Kommunikation zwischen einem Benutzer und einem elekteischen Gerat sind eine 
Vielzahl von Mogkchkeiten bekannt Dies umfasst fur die Eingabe in das Gerat mechanische 
bzw. elekirische Eingabemittel wie Tasten oder Touch-Screens ebenso wie optische (bspw. 
Bildsensoren) oder akustische Eingabemittel (Mikrofone mit entsprechender 
Signalverarbeitung, bspw. Spracherkennung). Fur die Ausgabe eines Gerates an den Benutzer 
sind ebenfalls verschiedene Moghchkeiten bekannt, daranter vor allem optische (LEDs, 
Bildschirme etc.) und akustische Anzeigen. Die akustischen Anzeigen konnen auBer einfachen 
Hinweisfcnen auch bspw. Sprachsynthese umfassen. Dutch die Kombination von 
Spracherkennung und Sprachsynthese kann ein naturKchsprachlicher Dialog zur Steuerung 
elektrischer Gerate eingesetzt werden. 

In der US- A-6,1 18,888 ist eine Steuervorrichtung und ein -verfahren zur Steuerung eines 
elektrischen Gerats, bspw. eines Computers oder eines Gerats der Unterhaltungselektronik 
beschrieben. Fur die Steuerung des Gerats stehen dem Benutzer eine Anzahl von 
Eingabemoglichkeiten zur Verfugung. Dies umfasst mechanische EingabemogHchkeiten wie 
Tastatur oder Maus ebenso wie Spracherkennung. Zusatzlich verfugt das Steuergerat uber 
eine Kamera, mit der Gestik und Mimik des Benutzers aufgenommen werden konnen, die als 
weitere Eingabesignale verarbeitet werden. Die Kommunikation mit dem Benutzer erfolgt in 
Form eines Dialogs, wobei dem System auch eine Anzahl von Wegen zur Verfugung stehen, 
urn dem Benutzer Mormationen zu tibermitteln. Dies umfasst Sprachsynthese und -ausgabe. 
Insbesondere umfasst dies auch eine antropomorphe Representation, bspw. eine Darstellung 
eines Menschen, eines menschUchen Gesichts oder eines Tieres. Diese Reprasentation wird 
dem Benutzer in Form einer Computergraphik auf einem Bildschirm gezeigt 
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Die bisher bekannten Ein- und Ausgabemittel erweisen sich fur einige Anwendungen jedoch 
als umstandlich, bspw. dann, wenn das elektrische Gerat im Dialog mit dem Benutzer 
Positionen Oder Gegenstande in der Umgebung bezeichnen solL 

Es ist daher Aufgabe der Erfindung, ein Gerat und ein Verfahren zur Kornmunikauon eines 
Gerats mit einem Benutzer vorzusehlagen, mit dem eine einfache und effiziente MogHchkeit der 
Kommunikation, insbesondere bei der Bezeichnung von Objekten in der Umgebung, moglich 
ist 

Diese Aufgabe wird gelost dutch ein Gerat nach Anspruch 1 sowie ein Verfahren nach 
Anspruch 10. Abhangige Anspriiche beziehen sich auf vorteflhafte Ausfuhrungsformen der 
Erfindung. 

Die Erfindung gent von der Erkenntnis aus, dass auch fur die Kommunikation eines Gerats mit 
einem menschlichen Benutzer die Anlehnung an Kommunikationsrnittel der menschfichen 
Kommunikation vorteflhaft ist Ein solches Kommunikationsmittel ist das Zeigen. Entsprechend 
verfugt das erfindungsgemaBe Gerat tiber eine richtbare Zeigeeinheit, die auf Objekte in der 
Umgebung gerichtet werden kann. 

Fur eine sinnvolle Anwendung des Zeigens benotigt das Gerat Informationen iiber seine 
Umgebung. ErfindungsgemaB sind Sensormittel zur Erfassung von Objekten vorgesehen. So 
kann das Gerat selbst seine Umgebung erfassen und Objekte lokalisieren. Im Rahmen der 
mteraktion mit dem Benutzer kann dann, urn auf diese Objekte hinzuweisen, die Zeigeeinheit 
entsprechend ausgerichtet werden 

In dem Gerat kann die Position von Objekten direkt von den Sensormitteln an die Zeigeeinheit 
ubermittelt werden. Dies ist bspw. sinnvoll, wenn ein "Tracking", dh. Verfolgen eines sich 
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bewegenden Objektes gewunscht ist Bevorzugt jedoch verftigt das Gerat tiber mindestens 
einen Speicher zur Abspeieherung der Position von Objekten. 

Die Zeigeeinheitkann auf verschiedene Aiten realisiert werden. Finerseits kann ein 
5 mechanisches Zeigelement von bspw. langlicher Form verwendet werden, das mechanise* 
bewegbar isL Die mechanische Bewegung umfasst bevorzugt ein Verschwenken des 
mechanischen Zeigelements urn mindestens eine, bevorzugt zwei senkrecht zur Zeigerichtung 
angeordnete Achsen. Das Zeigeelement wild durch geeignete Antriebsmittel dann so 
verschwenkt, dassesauf Objekte in der Umgebung gerichtet ist Dem Gerat wird es so 
10 ermoglicht, entsprechend der Verwendung des Zeigens (mit einem Finger) in der menschlichen 
Kommunikation Gegenstande zu bezeichnen. 

Andererseits kann eine Zeigeeinheit auch eine lichtquelle umfassen. Zum Zeigen wild - bspw. 
durch die Verwendung von Laser oder einer geeigneten Optik bzw. Blende - ein gebundelter 

15 Lichtstrahl erzeugt. Durch geeignete Mittel kann der Lichlstrahl auf Objekte in der Umgebung 
des Gerats gerichtet werden, so dass diese angeleuchtet und damit in der Kommunikation des 
Gerats mit einem menschlichen Benutzer bezeichnet werden. Fiir das Richten des Iichtstrahls 
kann einerseits die LichtqueUe mechanisch beweghch angeordnet sein. Andererseits kann das 
von der LichtqueUe erzeugte Iicht auch durch einen oder mehrere mechanisch bewegbare 

20 Spiegel in die jeweils gewiinschte Richtung abgelenkt werden. 

Die erfindungsgemaB vorgesehenen Sensormittel zum Eriassen von Objekten in der 
Umgebung des Gerats konnen bspw. als optische Sensormittel, insbesondere durch eine 
Kamera, realisiert sein. Bei geeigneter Bildverarbeitung ist es moglich, Objekte im 
25 Fjfassungsbereich zu erkennen und die relative Position zum Gerat zu bestirnmen. Die Position 
von Objekten kann dann geeignet abgespeichert werden, so dass, wenn es in der 
Kommunikation mit dem Benutzer notwendig wird, ein Objekt zu bezeichnen, die Zeigeeinheit 
auf dieses Objekt ausgerichtet werden kann. 
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GemSB einer Weiterbildung der Erfindung weist das Gerat ein mechanisch bewegbares 
Verkoiperungselement auf. Hierbei handelt es sich urn einen Teil des Gerats, der fur den 
Benutzer als Verkorperung eines Dialogpartners dienL Die konkrete Ausgestaltung eines 
solchen Verk5roerungselements kann sehr verschieden ausfallea Bspw. kann es sich urn einen 
Genauseteil handeln, der gegentiber einem Standgehause eines elektrischen Gerats motorisch 
beweglich angeordnet ist MaBgeblich ist, dass das Verkorperungselement eine fur den 
Benutzer als solche erkennbare Vorderseite aufweist Ist diese Varderseite dem Benutzer 
zugewandt, so wild ihm hierdurch der Eindruck vermittelt, dass das Gerat "aufmerksam" ist, d. 
h. bspw. Sprachkommandos entgegennehmen kann, 

Hierfur verfUgt das Gerat uber Mittel zur Bestimmung der Position eines Benutzers. Bevorzugt 
sind dies dieselben Sensormittel, die zur Erfassung von Objekten in der Umgebung des Gerats 
eingesetzt werden. Bewegungsmittel des Verkorperungselementes werden so angesteuert, 
dass die Vorderseite des Verkorperungselementes in Richtung der Position des Benutzers 
weist So hat der Benutzer stets den Eindruck, dass das Gerat bereit ist, ihm "zuzuhoren". 

Das Verkorperungselement kann bspw. eine anthropomorphe Darstellung umfassen. Hierbei 
kann es sich um die Darstellung eines Menschen oder eines Tietes, aber auch urn eine 
Phantasiefigur handeln. Bevorzugt ist die Darstellung an ein menscbJiches Gesicht angelehnt 
Hierbei kann es sich um eine realistische oder auch lediglich symbolische Darstellung handeln, 
bei der bspw. lediglich die Umrisse sowie Augen, Nase und Mund dargestellt sind. 

Bevorzugt ist die Zeigeeinheit am Verkorperungselement angeordnet Die mechanische 
Bewegbaikeit des Verkorperungselementes kann so ausgenutzt werden, um die Richtbarkeit 
der Zeigeeinheit ganz oder zum Teil zu gewahrleisten. Ist bspw. das Verlcorperungselement 
um eine senkrechte Achse drehbar, so kann durch diese Drehung auch eine am 
Verkorperungselement angebrachte Zeigeeinheit bewegt und auf Objekte gerichtet werden. 
Falls notwendig, kann die Zeigeeinheit zusatzliche Richtmittel (Antriebe, Spiegel) aufweisen. 
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Bevorzugt wild, dass die Vomchtung Mttel zur En- und Ausgabe von Sprachagnalen 
umfasst Unter Spracneingabe wird die Aufiiahme des akustischen Signals einerseits und die 
Verarbeitung mit Spracherkennung andererseits verstanden. Die Sprachausgabe umfasst 
5 Sprachsynthese und Ausgabe bspw. dutch einen Lautsprecher. Durch die Verwendung von 
Sprachein- und -ausgabemitteln kann eine voUstandige Dialogsteuerung des Gerats realisiert 
. Es kdnnen audi Dialoge mit dem Benutzer gefuhtt werden, urn diesen zu untemalten. 



sein. 



Nachfolgend wird eine Ausfuhrungsform des Gerats anhand von Zeiehnungen naher 
10 beschrieben. In den Zeiehnungen zeigen: 

Fig. 1 eine Ausfuhrungsform eines Gerats; 

Fig. 2 eine symbolische Darstellung von Funktionseinheiten des Gerats; 
Fig. 3 das Gerat aus Fig. 1 mit einem in der Nahe befindhchen ObjekL 



15 



In Fig. 1 ist ein elektrisches Gerat 10 dargestellt Das Gerat 10 umfasst eine Basis 12 mit 
einem urn eine senkrechte Achse 360° gegenuber der Basis 12 verschwenkbaren 
Verkorperungselement 14. Das Verkorperungselement 14 ist flach ausgebildet und verfugt 
uber eine Vorderseite 16. 



20 



Das GerSt 10 verfugt uber ein Dialogsystem zur Entgegennahme von Bngaben von einem 
menschlichen Benutzer und zur Ubermitdung von Ausgaben an den Benutzer. Je nach 
Ausbildung des Gerats 10 kann dieser Dialog zur Steuerung des Gerats 10 selbst verwendet 
werden, oder das Gerat 10 arbeitet als reine Steuereinheit zur Steuerung anderer daran 
25 angeschlossener GerSte. Bspw. kann essichbeidem Gerat 10 urn ein Gerat der 

Unteriialtungselektronik handeln, bspw. ein Audio- oder Videoabspielgerat, oder derartige 
Gerale der Unterhaltungselektronik werden durch das Gerat 10 gesteuert. SchlieBlich ist es 
auch mogHch, dass die mit dem Gerat 10 gefuhrten Dialoge nicht vorrangig die Steuerung von 
Geratefunktionen zum Ziel haben, sondem zur Unterhaltung des Benutzers dienen konnen. 
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Das Gerat 10 kann seine Umgebung mit Sensoien erfassen. Am Verkorperungselement 14 ist 
eine Kamera 18 angebracht Die Kamera 18 erfasst ein Bild im Erfassungsbereich vor der 
Vorderseite 16 des Verkorperungselements 14. 

5 

Mit EBlfe der Kamera 18 kann das Gerat 10 Objekte und Personen in seiner Umgebung 
erfassen und erkennen. So wird die Position eines menschlichen Benutzers erfasst Der 
motorische Antrieb (nicht dargestellt) des Veikorperungselementes 14 wild Mnsichflich seines 
EinsteHwinkels a so angesteuert, dass die Vorderseite 16 des Vedcorperungselements 14 in 
10 Richtung des Benutzers weist 

Das Gerat 10 kann mit einem menschlichen Benutzer kommunizieren. Uber Mikrophone (nicht 
dargestellt) nimmt es Sprachbefehle eines Benutzers entgegen. Die Sprachbefehle werden mit 
Hilfe einer Spracheikennung erkannt Zusatzlich verfugt das Gerat uber eine Sprachsynthese- 
15 Einheit (nicht dargestellt), mit der Sprachmeldungen an den Benutzer erzeugt und uber 
Lautsprecher (ebenfalls nicht dargestellt) ausgegeben werden konnen. So kann eine 
Interaktion mit dem Benutzer in Form eines naturHchspracMchen Dialogs erfolgen. 

Am Verkorperungselement 14 ist weiter eine Zeigeeinheit 20 angebracht. Im dargestellten 
20 Beispiel handelt es sich bei der Zeigeeinheit 20 urn eine mechanisch bewegbate IichtqueHe in 
Form einer Laser-Diode mit entsprechender Optik zur Erzeugung eines gebttndelten, 
sichtbaren Lichtstrahls. 

Die Zeigeeinheit 20 ist richtbar. Durch einen geeigneten motorischen Antrieb (nicht dargestellt) 
25 kann sie in einem Hohenwinkel p gegeniiber dem Verkorperungselement 14 verschwenkt 
werden. Durch die Kombination der Verschwenkung des Verkorperungselements 14 urn 
einen Winkel a und einer Einstellung eines geeigneten Hohenwinkels p kann der von der 
Zeigeeinheit 20 ausgesendete Lichtstrahl auf Objekte in der Umgebung des Gerats gerichtet 
werden. 
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Die Steuerung des Gerats 10 erfolgt iiber eine Zentraleinheit, auf der ein Betriebsprogramm 
ausgefUhrt wild. Das Betriebsprogramm umfasst verschiedene Module fur jeweils 
verschiedene Funkdonalitaten. 

5 

Wie oben beschrieben kann das Gerat 10 einen natumchsprachKchen Dialog mit einem 
Benutzer fuhren. Die entsprechende Funktionalitat ist in Form von Software-Modulen 
realisiert Die hierfur benougten Module Spracherkennung, Sprachsynthese und DMogfUbrung 
sind dem Fachmann an sich bekannt und sollen daher bier nicht im Detail erlautert werden. 
10 Grundlagen zur Spracherkennung und auch einige Hinweise zur Spracbsynthese und zum 

Aufbau von Dialogsystemen sind beschrieben bspw. in ••Fundamentals of Speech Recognition" 
von Lawrence Rabiner, Biing-Hwang Juang , Prentice Hall, 1993 (ISBN 0-13-015157-2) 
sowie in "Statistical Methods for Speech Recognition" von Frederick Jelinek, MTT Press, 
1997 (ISBN 0-262-10066-5) und "Automatische Spracherkennung" von EG. Schukat- 
15 Talamazzini, Vieweg, 1995 (ISBN 3-528-05492-1), sowie in den in diesen Buchern als > 
Querverweisen angegebenen Werken. Einen Uberbhck bietet auch der Artikel" The thoughtful 
elephant Strategies for spoken dialog systems" von Band Souvignier, Andreas Kellner, 
Bernhard Rueber, Hauke Schramm und Frank Seide in IEEE Transactions on Speech and 
Audio Processing, 8(l):51-62, January 2000. 



20 



Im Rahmen des mit dem Benutzer gefuhrten Dialogs hat das Gerat 10 die Fahigkeit, Objekte 
in der Umgebung durch Zeigen zu bezeichnen. Hierfur wird die Zeigereinheit 20 entsprechend 
ausgerichtet und ein Lichtstrahl auf das jeweihge Objekt gerichtet 

25 Nachfolgend soli die Sofrware-Struktur zur Ansteuerung der Zeigeeinheit erlautert werden. In 
Fig. 2 ist unten ein Eingabe-Subsystem 24 des Gerats 10 dargestellt. Die Sensoreinheit, d. h. 
die Kamera 18 des Gerats 10 ist bier allgemein als Block dargestellt Das von der Kamera 
aufgenommene Signal wird von einem Softwaremodul 22 zur Umgebungsanalyse verarbeitet 
Aus dem von der Kamera 18 aufgenommenen Bild werden Informationen iiber Objekte im 
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Umgebungsbereich des Goats 10 extrahiert. Entsprechende Bildverarbeitungsalgorithmen 
zum Separieren und zur Erkennung von Objekten sind dem Fachmann bekannL 

Die Ihformationen fiber edcannte Objekte und ihre relative Position zu dem Germ 10, im 
5 vorliegenden Beispiel ausgedrfickt durch den Rotationswinkel a und den Hohenwinkel p* , 
werden in einem Speicher M abgelegt 

In Fig. 2 oben ist ein Ausgabe- Subsystem 26 des Gerats 10 dargestellt Von einem 
DMogfuhrangsmodul 28 wird das Ausgabe- Subsystem 26 so angesteuert, dass eine 
10 bestimmte Ausgabe erfolgt Ein Ausgabe- Planungsmodul 30 fibenrimmt die Planung der 
Ausgabe und ttberpruft, ob die Ausgabe durch Benutzung der Zeigeeinheit 20 erfolgen soli. 
Ein Teilmodul 32 hiervon legt fest, auf welches Objekt in der Umgebung des Gerats 10 
gezeigt werden solL 

15 Uber ein Interface-Modul I wird ein Zeigeeinheit-Tieiber D angesteuert. Dem Treiber D wird 
ubermittelt, auf welches Objekt gezeigt werden soil Das Treibermodul D fiagt den Speicher 
M nach der anzusteuemden Position ab und steuert die Zeigeeinheit 20 entsprechend. Zum 
Zeigen auf das Objekt werden die Antriebe (nicht gezeigt) zum Drehen des 
Verkoiperungselementes 14 auf den festgelegten Winkel a und zum Richten der Zeigeeinheit 

20 20 auf den jeweiHgen Hohenwinkel p angesteuert. 

Eine beispielhafte Situation ist in Fig. 3 dargestellt In der NaTie des Gerats 10 befindet sich ein 
CD-Stander 34 mit einer Anzahl von CDs 36. Die Kamera 18 an der Vorderseite 16 des 
Verkorperungselements 14 erfasst das Bild des CD-Standers 34. Durch geeignete 

25 Bildverarbeitung konnen die einzelnen im Stander 34 befindlichen CDs 36 erkannt werden. 
Bei geeigneter optischer Auflosung ist es moglich, die jeweils aufgedmckten Titel und 
Interpreten zu lesen. Diese Information wird zusammen mit der Information fiber die Position 
der einzelnen CD (d. h. der Drehwinkel a, in dem sich der Stander 34 befindet und der 
Hohenwinkel p\ unter dem sich die jeweihge CD relativ zum Gerat 10 befindet) in einem 

30 Speicher abgespeichert. 
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In einem mit dem Benutzer gefahrten Dialog soli das Gerat 10 dem Benutzer einen Vorschlag 
unterbreiten, welche CD er anhoren konnte. Das Dialog- Steuerungsmodul 28 ist entsprechend 
programmiert, sodasses uber die Sprachsynthese den Benutzer Fragen nach einer 

5 bevorzugten Musflcrichtung stellt und dessen Antworten uber die Spracherkennung zuordnet 
Nachdem auf Basis der so erfragten Informationen eine geeignete Auswahl der im Stander 34 
angeordneten CDs 36 getroffen wurde, wird das Ausgabe-Subsystem 2 in Funktion gesetzL 
Dieses steuert die Zeigeeinheit 20 entsprechend an. Ein von der Zeigeeinheit ausgesandter 
Liehtsttabl 40 wird so auf die ausgewahlte CD 36 gerichteL Gleichzeitig wird uber die 

10 Sprachausgabe dem Benutzer mitgeteilt, dass dies die vom Gerat getroffene Empfehlung isL 

Die oben beschriebene Anwendung eines Gerats 10 zur Auswahl einer geeigneten CD ist 
lediglich als Beispiel fur die Verwendung einer Zeigeeinheit zu verstehen. In einem anderen 
Ausfuhrungsbeispiel (nicht dargestellt) handelt es sich bei dem Gerat 10 urn ein 
15 Sicherheitssystem, bspw. verbunden mit der Steuereinheit einer Alarmanlage. Die Zeigeeinheit 
wird in diesem Fall dazu benutzt, den Benutzer auf SteUen im Raum hinzuweisen, die zu 
Sicherheitsproblemen fuhren, bspw. ein gedffhetes Fenster. 

Fur ein Gerat, das mit einer Zeigeeinheit 20 auf Objekte in seiner Umgebung zeigen kann, sind 
20 eine Vielzahl anderer Anwendungen denkbar. Bei einem entsprechenden Gerat kann es sich 
auBer einem stationaren Gerat auch urn ein mobiles Gerat handeln, bspw. urn einen Roboter. 

In einer weiteren Ausfuhrungsformkann das Gerat 10 die Bewegung eines Objekts in seiner 
Umgebung mit Hilfe der Kamera 18 verfolgen. Das Verkorperungselement und die 
25 Zeigeeinheit 20 werden so angesteuert, dass derUchtstrahl 40 auf das siehbewegende 
Objekt gerichtet bleibt Hierbei ist es moglicb, dass keine Zwischenspeicherung der 
Objektkoordinaten im Speicher M erfolgt, sondem von dem Softwaremodul 22 zur 
Umgebungsanalyse direkt der Zeigeeinheit-Treiber D angesteuert wird 
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PATENTANSPRUCHE 



1. Elektrisches Gerat mit 

- Sensoimitteln (18) zur Erfassung von Objekten (34, 36) in der Umgebung des Gerats 
(10), 

- und einer richtbaien Zeigeeinheit (20), die auf Objekte (34, 36) in der Umgebung des 
5 Gerats (10) gerichtet werden kann. 

2. Gerat nach Anspruch 1, mit 

- mindestens einem Speicher (M) zur Abspeicherung der Position (a, p) von Objekten 
(34, 36) 

10 

3. Gerat nach einem der vorangehenden Anspriiche, bei dem 

- die Zeigeeinheit ein mechanisches Zeigelement umfasst, das mechanisch so bewegbar 
ist, dass es auf Objekte in der Umgebung des Gerats richtbar ist. 

15 4. Gerat nach einem der vorangehenden Anspriiche, bei dem 

- die Zeigeeinheit (20) eine lichtquelle zur Erzeugung tines gebundelten Lichtstrahls 
(40) umfasst, 

- sowie Mttel zum Richten des Lichtstrahls (40) auf Objekte (34, 36) in der Umgebung 
des Gerats (10). 

20 

5. Gerat nach Anspruch 4, bei dem 

- die Lichtquelle mechanisch beweglich ist 
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6. Gerat nach einem der Anspriiche 4 oder 5, bei dem 

- die Mittel zum Richten des Uchtstrahls (40) einen oder mehrere mechanisch 
5 bewegbaie Spiegel umfassen. 

7. Gerat nach einem der vorangehenden Anspriiche mit 

- einem Verkorperungselement (14) mit einer Vorderseite (16), 

- und Bewegungsmitteln zur mechanischen Bewegung des Verkorperungselementes 

10 (14), 

- sowie Mitteln zur Bestimmung der Position eines Benutzers, 

- und Ansteuerungsmitteln, die so ausgebildet sind, dass sie die Bewegungsmittel so 
ansteuern, dass die Vorderseite (16) des Veikorperungselementes (14) in Richtung 
der Position des Benutzers weist 

15 

8. GerSt nach Anspruch 7, bei dem 

- die Zeigeeinheit (20) am Veikorperungselement (14) angeordnet isL 

9. Gerat nach einem der vorangehenden Anspriiche mit 
20 - Mitteln zur Spracherkennung und Sprachausgabe. 

10. Verfahren fur die Kommunikation eines Gerates (10) mit einem Benutzer, bei dem 

- das Gerat (10) mit Sensormitteln (18) Objekte (34, 36) in seiner Umgebung erfasst, 

- und die Position von Objekten (34, 36) in einem Speicher (M) ablegt, und eine 
25 richtbare Zeigeeinheit (10) auf eines der Objekte (36) ausrichtet 
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ZUS AMMENFAS SUNG 

Elektrisches Gerat sowie ein Verfahren fur die Kommunikation eines Gerates mit einem 
Benutzer 

Ein elektrisches Gerat und ein Verfahren fur die Kommunikation eines Gerates roit einem 
5 Benutzer werden beschrieben. Das Gerat verfugt iiber Sensonrrittel, bspw. eine Kamera (18) 
zur Erfassung von Objekten (34, 36) in seiner Umgebung. In einem Speicher (M) wild die 
Position von Objekten (34, 36) gespeichert Eine richtbare Zeigeeinheit (20), bspw, in Foim 
eines mechanischen Zeigeelements oder mit einer Iichtquelle zur Erzeugung eines gebundelten 
Lichtstrahls (40), kann auf Objekte in der Umgebung des Gerats gerichtet werden. So kann 
10 ein menschlichea- Benutzer in einem Dialog auf den entspreehenden Gegenstand hingewiesen 
werden. 

Fig.l 
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